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Resumen técnico del PID

El avance y descubrimiento de distintos materiales y componentes tecnoldgicos,
junto con el acoplamiento de algoritmos inteligentes, impacta en forma directa en la
innovacion de soluciones a distintos tipos de problemas. Ya sea en entornos
industriales, comerciales o civiles, la implementacidn de nuevas tecnologias para la
solucidon de problemas dejé de estar ligada a factores econdmicos. Un ejemplo de
ello es el uso de las cdmaras RGB en el sector industrial.

Empresas industriales de nuestra ciudad y region, se encuentran en una etapa inicial
de digitalizacién. En esa aprension de nuevas tecnologias, la visién artificial cubre
muchas necesidades de control y aceleracién de procesos. En la actualidad, es
posible acoplar a distintos modelos matematicos devenidos en algoritmos
inteligentes como redes neuronales convolucionales (CNN), infraestructura accesible
y disponible.

La presente investigacion busca aplicar en el sector industrial, cAmaras RGB junto a
algoritmos de aprendizaje profundo, para la detecciéon de la ubicacion y la pose de
los objetos que circulan por cintas transportadoras, propias del proceso productivo.
El objetivo es reconocer la pose de los objetos ante diferentes variables como, por
ejemplo, la velocidad de la cinta transportadora y la iluminacion de la planta. Se
utilizaran algoritmos de aprendizaje supervisado, en particular algoritmos de
deteccion de objetos y se los adaptara para que sean capaces de detectar la
orientacién de estos. Esta informacion busca servir de entrada para la integracion de
una automatizacion, que permita paletizar la mercaderia observada. Para la
presente investigacién se cuenta con una empresa del parque industrial de laciudad
de San Francisco, que brinda sus instalaciones para la captura de imagenes que
sirven de ejemplos para el entrenamiento de los algoritmos inteligentes, su
posterior integracion con las distintas etapas de la automatizacién y pruebas en
ambientes reales de trabajo.
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